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Einsatzfelder interaktiver Assistenzroboter im Gesundheitswesen

Unterstlitzung alterer und pflegebedirftiger Menschen im Alltag,
Ziel: Selbststandigkeit steigern und Abhangigkeiten von Dritten verringern bzw. vermeiden
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Lebens- Professio-
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qualitat Pflege

Pravention

Rehabilitation

Unterstitzung von Pflegekraften im stationaren Umfeld,
Ziel: zeitliche und korperliche Entlastung, damit mehr Zeit fUr eigentliche Pflegetatigkeit / Interaktion mit
Bewohnern, Verbesserung der Arbeitsbedingungen / Attraktivitat der Arbeit
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Interaktive Assistenzroboter — Was ist das eigentlich?
Auspragung der Fahigkeiten abhangig vom Einsatzfeld
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Interaktive Assistenzroboter — Fokus selbstfahrend
Verfuigbare Produkte

Fahren
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Bilder: Vorwerk - Kobold, Viking - iMow, eMovements - ello, MLR, Fraunhofer - IPA Care-O-bot 4
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Interaktive Assistenzroboter — Fokus selbstfahrend
Aktuelle Forschungsschwerpunkte
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Bilder: Fraunhofer IPA, Scewo AG, TU IImenau/WaIdkrankenhaus Rudolf EIIe Elsenberg
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Interaktive Assistenzroboter — Fokus Handhabung
Produkte und Forschungsschwerpunkte

Aktorik:

Handhaben,
Greifen

Produkte
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Bilder: Bestic — Bestic, iArm — Exact Dynamics, 3. Arm — Bosch, Friend — Uni. Bremen, AMICO - Fraunhofer IPA
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Interaktive Assistenzroboter - Multifunktional
Einsatz ausschlieBlich als Forschungsplattformen

Fahren

Aktorik:

Handhaben,
Greifen

Bilder: Tiago — PAL Robotics, Armar - KIT, Care-O-bot 4 — Fraunhofer IPA, HSR — Toyota, Twendy-One - Waseda Universitat
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Interaktive Assistenzroboter — Fokus Interaktion
Verfligbare Produkte

'/

Einsatz von Pepper

und Nao in diversen
—f| Forschungsprojekten
zur Aktivierung und

Unterhaltung alterer
Menschen

Bilder: Universitat Siegen - Pepper, HCS Computertechnologie - Zo, Paro, PR Vita — iRobot
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Interaktive Assistenzroboter — Fokus Interaktion
Aktuelle Forschungsschwerpunkte

c Iyl

Umfangreichere Assistenz zuhause: Unterhaltung, Kontakt
zur Freunden und Bekannten, Notfallassistenz, Erinnerungs-
und einfache Transportfunktionen. Roboter kann aktiv auf

den Menschen zufahren

Bilder: Scitos — MetraLabs GmbH / TU limenau, Kompai 2 - Kompai Robotics, Fraunhofer IPA - MobiKa
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)

Vision und Eigenschaften des Roboters

Vision: Assistenzroboter
fur den Haushalt zur
informatorischen Unter-
stutzung alterer Personen

Mehrwert gegenuber rein
tabletbasierten Losungen:
Roboter kann aktiv auf
den Nutzer zufahren und
diesen im Haus begleiten
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)

Funktionen und Einsatzfelder

B Mensch-Roboter-Interaktion

B Bereitstellung von Informationen

Kontaktaufnahme bei

medizinischen Notfallen

B Entlastung Pflegepersonal und/oder Angehorige

Grun: bereits umgesetzt, Grau: ausstehend

Teleprasenz- und
Telemedizinfunktionen

Anbindung an medizinische Versorgung

Kontakt zu Angehdrigen

Einfache Transportaufgaben

(mit Ablageflache)
Personen folgen und
Personenfiihrung
Korperliche Entlastung
Minderung des Sturzrisikos
=
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)
Komponenten des Roboters

Interaktion
Interaktions- Tablet
Verhaltenssteuerung ygme teraktions —
manager Sprache
Visuell
Sensoren
3D-Kamera
Umgebungsmodell L
aserscanner
Navigationssoftware
Hindernisvermeidun G
g Differentialantrieb
Pfadplanung EETTe,
Lokalisierung Notaus, Schaltleiste

Bild: Fraunhofer IPA - MobiKa
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)
Autonome Navigation und heranfahren an Personen
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)
Multimodale Interaktion via Tablet

Forderprojekt (BMBF),, EmAsIn”: Emotionssensitive Assistenzsysteme zur Interaktion mit Menschen bei leichter
bis mittelschwerer Demenz

GEFORDERT VOM

% Bundesministerium
fur Bildung
und Forschung
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Aktuelles Forschungsprojekt — Mobiler Kommunikationsassistent (MobiKa)
Praxiserfahrungen

Projekt ,EmAsIn”: Emotionssensitive Assistenzsysteme zur Interaktion mit Menschen

Testdauer: 5 Wochen, 2x pro Woche fur 2 Stunden zwischen Fruhstick und Mittag
Aktivierungsdauer zwischen 5 und 15 Minuten

- erwartete anfangliche Skepsis

- Interesse bei Bewohner/in welche zuschauen deutlich erkennbar

- erweckt Gemeinschaftsgefuhl (z.B. Quiz)

-~ Spal3 an Nutzung

~Damit Sie es wissen, ich habe keine Einwilligungserklarung unterschrieben,
ich bin gegen Technik, werde aber trotzdem an der Testphase teilnehmen!”

Quelle: BruderhausDiakonie
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Zusammenfassung: Reifegrad aktueller Entwicklungen

Nahe zum
Menschen
A
Physische
Assistenz
Primar
Forschungs-
plattformen
Interaktion
ohne
physische
Assistenz
Produkte
verfligbar
Interaktion i
nicht als &
Zweck des Grad der
Roboters ) : —> Autonomie /
Komplett Teilautonomer Autonomer Betrieb / Autonomer Betrieb / Intelli "
ferngesteuert Betrieb vordefiniertes lernfahig »INtelligenz
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